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. Steuerungskonzept
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Steuerung zum Aufbau einer dezentralen RWA-Anlage mit 24V- Antrieben. Sehr kurze Leitungswege und
geringe Querschnitte zu den Antrieben durch Platzieren der Steuerung in Nahe der RWG.
Durch eine Kommunikationsleitung kénnen einzelne Steuerungen zu einer RWA-Gruppe mit verschiedenen
Liftungsgruppen zusammengefasst werden. Anlagen mit praktisch beliebiger Anzahl von RWA- und Lf-
tungsgruppen sind so realisierbar.
Automatische Brandmelder, Meldetaster, Brandmelderzentrale (BMZ), Wind- und Regensteuerung (WRS),
externe Warngerate etc. kdnnen innerhalb der RWA-Gruppe, Liftungstaster innerhalb der Liftungsgruppe
frei wahlbar an der nachstgelegenen Steuerung angeschlossen werden.
Eine RWA-Gruppe, 3 Meldelinien
- 1. Linie: automatische Brandmelder
- 2. Linie: Meldetaster RT 2 (nichtautomatische Brandmelder) als
a) Hauptbedienstelle mit Anzeigen Betrieb ©OK|, Alarm [#], Stérung A\ sowie Taster ,Reset [#) .
Auch Hauptbedienstelle mit Minisummer o (Alarm / Stérung) und Stellungsanzeige 7 - anschlieBbar
b) Nebenbedienstelle mit Anzeige Alarm

- 3. Linie: BMZ
Weitere iberwachte Linien zur Erfassung folgender Signale: Alarmmeldung / Stérungsmeldung von der vor-
geschalteten Steuerung, Windrichtungsgeber (Option / Zubehdr), Stérungsmeldung der Synchronsteuerung
(Zubehor)
Rucksetzen des Alarms / der Melder durch Taster in der Hauptbedienstelle oder in der Steuerung
Wiederanlauffunktion bei Alarm nach VdS 2581
Uberwachung der Meldelinien, Antriebszuleitung, Sicherungen, Akkumulatoren und Netzversorgung
Notstromversorgung flir mindestens 72 Stunden mit Akkumanagement nach VdS 2593
Verpolschutz und Tiefentladeabschaltung der Akkumulatoren
Anschlussmoglichkeit fur Luftungstaster, auch mit Stellungsanzeige Auf 7.
Einstellbare Liftungsposition (Hubbegrenzung)
Einstellbare Liftungsdauer (automatisches Schliel3en nach Liftung)
Anschlussmdglichkeit einer externen Wind- und Regensteuerung, z. B. WRS (die WRS muss je anzusteu-
ernder RWA-Gruppe Uber einen separaten Kontakt verfigen). Interne Wind- und Regensteuerung optional
Durch DIP-Schalter wahlbare Funktionen:
- ,Auto-Zu“ (automatisches SchlieRen nach Riicksetzen eines Alarms)
-, Stérung = Alarm® (Alarm bei Stérung einer Meldelinie)
- ,Stérung Energieversorgung = Alarm*“ (Stérung der Energieversorgung aktiviert nach 72h Alarm)
- ,Thermo-Alarm“ (Alarm bei Uberschreiten einer Gehauseinnentemperatur von 70°C)
- ,Fahrzeit 3min“ (Abschaltung der Antriebe nach 1,5 oder 3 Minuten Fahrzeit)
- ,Totmann-Liftung” (LGftungssteuerung im Totmannbetrieb ohne Automatikfunktionen)
- ,WRS" (Die Steuerung reagiert auf den SchlieRbefehl einer Wind- und Regensteuerung)
- ,Weitergabe Luftungsbefehle® (LUftungsbefehle werden an weitere Steuerungen gesendet)
- Ausfuihrung Liftungsbefehle” (Luftungsbefehle anderer Steuerungen werden ausgefiihrt)
Inklusive externer Zustandsanzeige (EZA) mit LEDs Betrieb [OKl, Alarm |#. und Stérung A\
Der Einsatz von K+G / Grasl-Antrieben wird empfohlen. Bei Ansteuerung von Fremdantrieben ist die Kompa-
tibilitdt zu prifen. Dazu auch Abschnitt 6 ,Technische Daten® beachten
AnschlieRbare Antriebe: 24V-Antriebe, Fahrzeit fur vollen Hub bei Nennlast (Gesamtfahrzeit) < 1,5 Minuten
bzw. < 3 Minuten
Antriebe mussen fir die Wiederanlauffunktion Auf bzw. Zu (siehe 3.1.4 / 3.6) geeignet sein
Bei direktem Umschalten der Fahrtrichtung werden die Antriebe vor dem Richtungswechsel ca. 1s gestoppt
Stahlblechgehduse, lichtgrau (RAL 7035), Kabelzufiihrungen durch Membrantillen

1.1 Optionen / Zubehor

¢
L

PK: Je ein potentialfreier Kontakt (PK) bei Alarm / Stérung
WTM: Ausgange zur Ansteuerung externer Warngerate bei Alarm oder Stérung (z. B. Mehrtonsirene MS und
/ oder Blitzleuchte BL)

¥ Die Steuerung RWD 1 kann nicht gleichzeitig mit den Optionen PK und WTM ausgeriistet werden

L

WRM: Integrierte Wind- und Regensteuerung (diese Option ist ggf. je RWA-Gruppe erforderlich)
- Alle Antriebe bzw. Liftungsgruppen werden bei Ansprechen automatisch geschlossen. Anschluss von
Windmesser WM und / oder Regensensor RS erforderlich (Zubehor)
- Direkter Anschluss der Sensoren auf dem Modul in der Steuerung. Keine externe WRS erforderlich
- Der SchlieBbefehl bleibt min. 6 Minuten, bzw. solange ein Sensor anspricht, aktiv
- Schaltpunkt der Windgeschwindigkeit und Ansprechschwelle des Regensensors einstellbar
- Anzeige-LEDs fir Wind 2 und Regen ** auf dem Modul
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¢ WRG: Anschlussmdglichkeit eines Windrichtungsgebers (WRG, Zubehdr) und spezielle Software zur Aktivie-
rung des Alarms in Abhangigkeit von der Windrichtung

¢ AW: Spezieller Akku-Befestigungswinkel, der fir die Deckenmontage der Steuerung erforderlich ist

¢ SD 1: Service-Display zur detaillierten Zustandsanzeige (Alarme, Stérungen, Ladezustand) bei Wartung und
Installation. Es empfiehlt sich der gleichzeitige Einsatz von drei Displays

+ SVM: Batteriegepuffertes Service-Modul zur Anzeige der falligen Wartung

¢ PAS 2/ SYN 2: Integrierte Parallelabschaltung PAS 2 oder Synchronsteuerung SYN 2

2. Inbetriebnahme / AuBBerbetriebnahme

Arbeiten an der Steuerung diirfen nur von Fachpersonal vorgenommen werden! Vor allen Arbeiten un-
bedingt statische Aufladung ableiten (z. B. Heizungsrohr beriihren)!
Far durch Fehlanschluss verursachte Defekte kdnnen wir keine Gewahrleistung oder Haftung ibernehmen.

f Planung und Aufbau von RWA-Anlagen setzen, soweit zutreffend, die Beachtung folgender Vorschriften vor-
aus: Landesbauordnungen / Musterbauordnung und Vorschriften der 6rtlichen Bau- und Brandschutzbehor-
den, VDE Vorschriften, insbes. VDE 0100, 0108 und 0833, VdS Richtlinien 2098 und 2221, DIN 18232 bzw.
DIN EN 12101, DIN 4102, Muster-Leitungsanlagen-Richtlinie, Sicherheitsrichtlinien BGI 519 und BGR 232.

2.1 Installation / Inbetriebnahme

¥ Arbeiten an der Steuerung nur in spannungslosem Zustand ausfiihren!

¥ Antriebe dirfen nicht mit externer Energieversorgung (z. B. externe Akkumulatoren) gefahren werden, wenn
sie bereits an der Steuerung angeschlossen sind. Es kann dabei zu Defekten am Leistungsausgang der
Steuerung kommen.

+ Die Steuerung nach den beiliegenden Anschlussplanen verdrahten. Bitte beachten, dass in der ersten Steu-
erung jeder RWA-Gruppe die Kommunikationsleitung aktiviert werden muss (siehe 2.4).

¢ Netzspannung einschalten. Die LEDs OK und |4 leuchten kurz auf, die LED A\ leuchtet fiir ca. 5s und be-
ginnt anschlieend zu blinken/blitzen (Kalibriervorgang). Sollte die LED A\ auch 15s nach dem Einschalten
noch dauerhaft leuchten, liegt eine Stérung in der Meldelinie fir automatische Brandmelder vor (Fehlersuche
siehe 5).

¢ Die Akkumulatoren in das Gehause einsetzen und mit dem Befestigungswinkel sichern. Der Anschluss er-
folgt wie auf dem Plan ,Netzspannung und Akkumulatoren® dargestellt.

¢ Die LED K leuchtet, die LED A\ erlischt, die Steuerung ist betriebsbereit. Sollte weiterhin eine Stérung an-
gezeigt werden, ist die Verdrahtung zu Uberprifen. Dazu sind die Hinweise im Abschnitt 5 ,Fehlersuche /
Stoérungsbeseitigung” zu beachten. Ggf. ist die Steuerung wieder aul3er Betrieb zu nehmen (siehe 2.2).

¢ Bei der Inbetriebnahme sind alle Funktionen und Anzeigen der Steuerung und ihrer Komponenten zu Uber-
prifen. Die einzelnen Funktionen sind in Abschnitt 3 beschrieben (Stérungen ebenfalls simulieren und Er-
kennung kontrollieren; siehe 5).

=0

Nach etwa 24h Betriebszeit ohne Netzausfall sind die Akkumulatoren ausreichend aufgeladen, um die Uber-
briickungszeit von 72h bei Netzausfall zu erreichen.

2.2 AuBerbetriebnahme

¢ Akkumulatoren von der Steuerung trennen (z. B. Akku-Verbindungsleitung entfernen).
il Die Akkus sind ca. 6 Monate lagerfahig. Bei langerer Lagerung missen sie nachgeladen werden.

¢ Netzspannung abschalten.

¥ Bei der AuRerbetriebnahme einzelner Steuerungen ist zu beachten, dass ausgeschaltete Steuerungen die
Kommunikationsleitung innerhalb der RWA-Gruppe unterbrechen. Soll der Uibrige Teil der Gruppe in Betrieb
bleiben, muss daher ggf. die ankommende und abgehende Kommunikationsleitung in der betreffenden Steu-
erung gebrickt werden.

# Wird die erste Steuerung einer RWA-Gruppe auler Betrieb genommen, aber weitere Steuerungen sollen in

Betrieb bleiben, muss die Aktivierung der Kommunikationsleitung in der ersten noch eingeschalteten Steue-
rung vorgenommen werden (siehe 2.4).
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2.3 Kurzzeitige AuBBerbetriecbnahme aller Steuerungen einer RWA-Gruppe

¢ Netzspannung der Steuerungen abschalten.

¢ Nun kann durch 5-maliges Driicken des gelben Tasters ,Reset 1 die Tiefentladeabschaltung der Steuerun-
gen aktiviert werden. Dies dient nur zur kurzzeitigen Abschaltung der Steuerungen z. B. wahrend der Inbe-
triebnahme / Wartung. Siehe hierzu auch 3.7 (Tiefentladeabschaltung) und 4 (Wartung). Bei Einschalten der
Netzspannung werden die Steuerungen automatisch wieder in Betrieb genommen.

2.4 Aktivieren der Kommunikationsleitung

¢ Die Kommunikationsleitung zwischen den einzelnen Steuerungen muss in der ersten Steuerung jeder RWA-
Gruppe aktiviert werden. Dazu die DIP-Schalter $3-1 bis $3-8 in Stellung ON schieben.

¢ Zur Unterteilung in mehrere Liftungsgruppen missen die Leitungen ,Liftung Zu® und ,Liftung Auf® der
Kommunikationsleitung unterbrochen werden. In der ersten Steuerung einer neuen Liftungsgruppe miissen
diese Leitungen durch Schieben der DIP-Schalter $3-1 und $3-2 in Stellung ON wieder aktiviert werden.
f Aus einer Liftungsgruppe lassen sich einzelne Steuerungen herausschalten (Schieben der DIP-Schalter
$2-4 und S2-5 (siehe 3.4) in Stellung OFF), so dass diese jeweils eine eigene Liftungsgruppe darstellen.
Das zuvor beschriebene Unterbrechen der Kommunikationsleitung und Aktivieren der Leitungen durch
S3-1 und S3-2 ist dann nicht erforderlich.

3. Funktionen und Bedienung

Vor dem Betiatigen oder Beriihren der Bedienelemente in der Steuerung unbedingt statische Aufladung
ableiten (z. B. Gehduse beriihren)!

3.1 _Alarmfunktionen der RWA-Gruppe

Waihrend der Ausfiihrung einer Alarmfunktion sind die Liiftungsfunktionen gesperrt.

Alarmfunktion: Bei Erkennen eines Alarms werden die Antriebe aufgefahren und rote LEDs Alarm |4 zeigen

den Alarmzustand an. Hauptbedienstellen mit Summer (RT 2-*-AA) geben einen Dauerton ab. Der Alarmzu-

stand wird an die nachgeschaltete Steuerung weitergemeldet.

f Weitere Alarmfunktionen (,Stérung = Alarm*, ,Auto-Zu* etc.) siehe 3.4, potentialfreie Kontakte (Option PK)
siehe 3.8, externe Warngerate (Option WTM) siehe 3.9.

¥ Wird nach dem Riicksetzen eines Alarms durch Betétigen des Tasters V zugefahren, kann erst nach bis zu 3
Minuten wieder manuell gellftet werden.

3.1.1 Aktivieren und Riicksetzen der RWA-Meldetaster

+ Wird ein Meldetaster betatigt, leuchten die LEDs Alarm |4, aller Meldetaster und der Steuerung. Die Alarm-
funktion wird wie in Abschnitt 3.1 beschrieben ausgefiihrt.

¢ Das Riicksetzen erfolgt durch Driicken des Tasters ,Reset [#J* in einer Hauptbedienstelle oder der Steue-
rung. Nach dem Loslassen erléschen die LEDs Alarm und der Summer wird abgeschaltet.

3.1.2 Aktivieren und Riicksetzen der automatischen Brandmelder

¢ Bei Ansprechen eines automatischen Melders leuchten die LEDs Alarm |#. aller Meldetaster, der Steuerung
und des aktiven Melders. Die Alarmfunktion wird wie in Abschnitt 3.1 beschrieben ausgefihrt.

¢ Das Riicksetzen erfolgt durch Driicken des Tasters ,Reset [#J* in einer Hauptbedienstelle oder der Steue-
rung. Nach dem Loslassen erléschen die LEDs Alarm und der Summer wird abgeschaltet. Sollte ein au-
tomatischer Brandmelder erneut ansprechen, den Ricksetzvorgang wiederholen (eventuell sind noch
Rauchpartikel im Melder vorhanden).

3.1.3 Aktivieren und Riicksetzen des Alarms durch eine Brandmelderzentrale (BMZ)

¢ Bei Alarmmeldung durch die BMZ leuchten die LEDs Alarm aller Meldetaster und der Steuerung. Die
Alarmfunktion wird wie in Abschnitt 3.1 beschrieben ausgefiihrt.

¢ Das Riicksetzen des Alarms erfolgt an der BMZ. Steht kein weiterer Alarm an (ggf. Taster ,Reset (4] der
Steuerung betatigen), erléschen die LEDs Alarm und der Summer wird abgeschaltet.
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3.1.4 Wiederanlauffunktion ,,Auf“ bei Alarm

¢ Um das Offnen der Antriebe bei Alarm auch unter ungiinstigen Umstanden (z. B. bei angefrorenen Dichtun-
gen) sicherzustellen, wird der Auf-Befehl Gber einen Zeitraum von 30 Minuten wie folgt ausgefiihrt: Die An-
triebe fahren 2 Minuten in Richtung Auf, kurz in Richtung Zu und anschlief3end wieder 2 Minuten in Richtung
Auf usw.

3.1.5 Seitenwindabhangige Steuerung durch Windrichtungsgeber (Option WRG)

¢ Das Ansprechen des WRG verhindert die Ausfiihrung der Alarmfunktion der zugehérigen Gebaudeseite. Be-
reits ausgefahrene Antriebe werden zugefahren.

+ Gibt der WRG eine Gebaudeseite wahrend eines noch aktiven Alarms wieder frei, wird die Alarmfunktion wie
unter 3.1 beschrieben ausgefuhrt.

3.2 Anzeigen / Funktionen der RWA-Meldetaster

+ Aktivieren und Riicksetzen siehe 3.1.1.

+ Die Anzeige OK (grine LED, Hauptbedienstelle RT 2-*-BS) signalisiert: Storungsfreier Betrieb. Sobald eine
Stérung innerhalb der RWA-Gruppe erkannt wird, erlischt diese Anzeige.

¢ Die Anzeige |#/ (rote LED, alle RT 2) signalisiert: Alarm.

¢ Die Anzeige A\ (gelbe LED, Hauptbedienstelle RT 2-*-BS) signalisiert: Stérung innerhalb der RWA-Gruppe
(siehe auch 5). Zur Lokalisation der betroffenen Steuerung dienen die Anzeigen in der Steuerung bzw. die
externe Zustandsanzeige.

¢ Mit dem roten Taster ,Reset %) in Hauptbedienstellen RT 2-*-BS wird die Alarmfunktion zuriickgesetzt.

+ Hauptbedienstellen mit Stellungsanzeige (RT 2-*-BS-A):
Die Anzeige /- (gelbe LED) leuchtet, sobald ein Fahrbefehl in Richtung Auf aktiviert wurde.
Wenn in allen Liftungsgruppen ein Fahrbefehl in Richtung Zu fiir die gleiche Dauer aktiv war, erlischt die
Anzeige.

¢ Hauptbedienstellen mit Summer o] zur Alarm- und Stérungsmeldung (RT 2-*-BS-AA):
Der Summer gibt bei Alarm einen Dauer-, bei Stérung einen unterbrochenen Warnton ab.
Mit dem gelben Taster ,Reset 1(“ wird der Warnton abgeschaltet.

3.3 Anzeigen / Bedienelemente in der Steuerung, externe Zustandsanzeige

¢ Anzeigen in der Steuerung / externe Zustandsanzeige:
— Die Anzeige 0K signalisiert: Storungsfreier Betrieb. Sobald eine Stérung der Steuerung erkannt wird, er-
lischt diese Anzeige.
- Die Anzeige |4/ signalisiert: Alarm.
- Die Anzeige /\ signalisiert: Storung (siehe auch 5).
- Die Anzeigen A / V in der Steuerung signalisieren aktive Fahrbefehle in Richtung Auf/ Zu.

¢ Taster ,,Reset “ (Reset Alarm):
Mit dem roten Taster ,Reset [#J“ wird die Alarmfunktion (siehe 3.1) zuriickgesetzt.

¢ Taster ,Reset 1[“ (Reset Warnton):
Mit dem gelben Taster ,Reset i{* wird der Warnton abgeschaltet.

¢ Potentiometer X-_ (Liftungsposition): siehe 3.5.2
+ Potentiometer 1 (Liftungsdauer): siehe 3.5.3

¢ ,Microcontroller Reset” Stiftleiste J1:
Nur fir Servicezwecke (siehe auch 5). Durch kurzes Briicken der Stiftleiste J1 werden die Microcontroller zu-
riickgesetzt und die Linie fir automatische Brandmelder wird kalibriert (die LED A\ blinkt fiir etwa 15s).

3.4 DIP-Schalter zur Funktionseinstellung

¢ ,Auto-Zu“ DIP-Schalter $1-1:
In Stellung ON werden die Antriebe nach Rlcksetzen eines anstehenden Alarms automatisch zugefahren.
Bei Ansprechen der Funktion kann fur bis zu 3 Minuten nicht geliftet werden.
Werksseitige Einstellung: ON (automatisches Schliefen aktiviert).
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,»Storung = Alarm“ DIP-Schalter $1-2:

In Stellung ON wird bei Stérung einer Meldelinie oder der Alarmleitung von der vorgeschalteten Steuerung
nach 10s die Alarmfunktion in der RWA-Gruppe wie in Abschnitt 3.1 beschrieben ausgefihrt. Nach Beseiti-
gen der Stérung wird der Alarm durch Driicken des Tasters ,Reset (4] in einer Hauptbedienstelle oder Steu-
erung zurickgesetzt.

Werksseitige Einstellung: OFF (kein Alarm bei Stérung Meldelinie / Alarmleitung).

»Storung Energieversorgung = Alarm“ DIP-Schalter $1-3:

In Stellung ON wird bei Stérung der Netzspannung oder der Akkumulatoren nach 72 Stunden die Alarmfunk-
tion an der betroffenen Steuerung wie in Abschnitt 3.1 beschrieben ausgefiihrt. Nach Beseitigen der Stérung
wird der Alarms durch Driicken des Tasters ,Reset [#] in einer Hauptbedienstelle oder Steuerung zuriickge-
setzt.

Werksseitige Einstellung: OFF (kein Alarm bei Netz- oder Akkustérung).

» Thermo-Alarm* DIP-S_(_;haIter S1-4:
In Stellung ON wird bei Uberschreiten einer Gehauseinnentemperatur von 70°C die Alarmfunktion aktiviert.
Werksseitige Einstellung: OFF (kein Alarm bei Uberschreiten von 70°C).

,Fahrzeit 3min“ DIP-Schalter S2-1:
In Stellung ON werden Fahrbefehle der Antriebe erst nach 3 Minuten abgeschaltet.
Werksseitige Einstellung: OFF (Abschaltung nach 1,5 Minuten).

»Totmann-Liuftung“ DIP-Schalter $2-2:

In Stellung ON fahren die Antriebe nur, solange ein Luftungstaster (A / V) gedriickt wird. Die Funktion ,L{f-

tungsdauer® (siehe 3.5.3) wird automatisch deaktiviert.

Werksseitige Einstellung: OFF (normale Liftung, siehe 3.5.1).

¥ Diirfen aus Sicherheitsgriinden im Totmannbetrieb keine automatischen Fahrbefehle - ausgenommen das
Offnen im Alarmfall - ausgefiihrt werden, miissen die DIP-Schalter S1-1 (Auto-Zu) und $2-3 (WRS) in
Stellung OFF gesetzt werden.

»WRS* DIP-Schalter S2-3:

In Stellung ON werden die Antriebe bei Ansprechen einer Wind- und Regensteuerung automatisch ge-
schlossen.

Werksseitige Einstellung: ON (automatisches Schlie3en bei aktiver Wind- und Regensteuerung).

»Weitergabe Liiftungsbefehle*“ DIP-Schalter $2-4:

In Stellung ON werden die Befehle der Liftungstaster dieser Steuerung an weitere Steuerungen in dersel-
ben LGftungsgruppe weitergegeben (siehe auch ,Ausfihrung Liftungsbefehle®).

Werksseitige Einstellung: ON (Luftungsbefehle werden weitergegeben).

»Ausfiihrung Liftungsbefehle“ DIP-Schalter S2-5:

In Stellung ON werden die Befehle der Liiftungstaster anderer Steuerungen in derselben Liftungsgruppe
von dieser Steuerung ebenfalls ausgefiihrt (siehe auch ,Weitergabe Liiftungsbefehle®).

Werksseitige Einstellung: ON (Luftungsbefehle werden ausgeflhrt).

3.5 Liiftungsfunktionen

¥ Bei Ausfiihren der Liftungsfunktionen ist zu beachten, dass die Einschaltdauer der Antriebe nicht (iberschrit-

ten werden darf.

3.5.1 Manuelle Liiftung

L

=0

=0

Nach kurzem Driicken eines Liftungstasters (A / V) fahren die Antriebe bis zur Endposition bzw. eingestell-
ten Luftungsposition (siehe 3.5.2). Nochmaliges Driicken halt die Antriebe an. Durch Driicken des Tasters
fur die Gegenrichtung wird nach kurzem Stopp die Fahrtrichtung umgeschaltet.

Bei langerem Dricken (> 1s) fahren die Antriebe, solange der Taster gedrickt bleibt. Dabei kann ebenfalls
bis zur Endposition bzw. eingestellten Liftungsposition (siehe 3.5.2) gefahren werden.

Bei Einschalten der Steuerung wird Uberpriift, ob ein Umschaltkontakt (z. B. Thermostat) zur Ausfihrung der
Laftungsfunktionen verwendet wird. Ist ein Umschaltkontakt angeschlossen, wird die Funktion ,Liftungsdau-
er” (siehe 3.5.3) deaktiviert. Es ist zudem nicht mdéglich, in einer Zwischenstellung zu stoppen.

Zur Ausfiihrung der Liftungsfunktionen im ,Totmannbetrieb” ohne Automatikfunktionen siehe 3.4 (DIP-
Schalter S2-2).
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3.5.2 Einstellen / Deaktivieren der Liiftungsposition Z-_ (Hubbegrenzung)

+ Bei aktivierter Funktion 6ffnen die Antriebe im Liftungsbetrieb nur bis zur gewlinschten Liftungsposition, die
durch Einstellen der Fahrzeit in Richtung Auf festgelegt wird. Dazu kénnen Fahrzeiten von 1 bis 25s bzw. 2
bis 50s eingestellt werden (je nach Gesamtfahrzeit, siehe unten).

il Ist die eingestellte Liftungsposition erreicht, wird das Driicken der Taste A ignoriert.
Die Antriebe fahren nur bei Alarm bzw. deaktivierter Funktion ganz auf.
¢ Werksseitige Einstellung: Die Funktion ist aktiviert und auf ca. 15s Fahrzeit eingestellt.

¢ Aktivieren / Einstellen: Durch Drehen am Potentiometer %-_ P1 wird die Liftungsposition eingestellt:
- Drehen im Uhrzeigersinn erhéht die Offnungsweite bzw. deaktiviert die Funktion.
- Drehen gegen den Uhrzeigersinn reduziert die Offnungsweite.
# Nach jeder Anderung der Einstellung die Antriebe mit dem Taster V ganz schlieRen.

Zur genauen Einstellung die Laufzeit von der geschlossenen Position bis zur gewlnschten Liftungsposition
messen. Nun ein Messgerat, Gleichspannungsmessbereich (V=) bis 5V, mit dem (+) Pol an Messpunkt P1

und dem (-) Pol an Messpunkt GND anschlieBen. Durch vorsichtiges Drehen am Potentiometer #-_ P1 den

der gewiinschten Offnungszeit entsprechenden Spannungswert nach folgender Tabelle einstellen:

a) Antriebe mit Gesamtfahrzeit < 1,5min (DIP-Schalter S1-4 in Stellung OFF)

Auffahrzeit | 2s | 4s | 6s | 8 | 10s | 12s | 14s | 16s | 18s | 20s | 22s | 25s
Einstellung P1 | 0,20V | 0,59V | 0,98V | 1,37V | 1,76V | 2,15V | 2,54 | 2,93V | 3,32V | 3,71V | 4,10V | 4,68V

(mit der zugrunde liegenden Formel U = (t—1s)-0,195V/s kdnnen auch Zwischenwerte berechnet werden)

b) Antriebe mit Gesamtfahrzeit < 3min (DIP-Schalter S1-4 in Stellung ON)

Auffahrzeit | 4s | 8 | 12s | 16s | 20s | 24s | 28s | 32s | 36s | 40s | 44s | 50s
Einstellung P1 | 0,20V | 0,59V | 0,98V | 1,37V | 1,76V | 2,15V | 2,54 | 2,93V | 3,32V | 3,71V | 4,10V | 4,68V

(mit der zugrunde liegenden Formel U = (t - 2s) - 0,0975V/s koénnen auch Zwischenwerte berechnet werden)

¢ Deaktivieren: Drehen des Potentiometers %-. P1 bis zum rechten Anschlag deaktiviert die Funktion.
# Nach dem Deaktivieren der Funktion die Antriebe mit dem Taster V ganz schlieRen.

3.5.3 Einstellen / Deaktivieren der Liiftungsdauer i1 (automatisches SchlieRen nach Liiftung)

+ Die Funktion Luftungsdauer ist werksseitig deaktiviert. Bei aktivierter Funktion schlielRen die Antriebe im Lif-
tungsbetrieb nach Ablauf der eingestellten Zeit (5 bis 20 Minuten) automatisch.

¢ Aktivieren / Einstellen: Durch Drehen am Potentiometer i P2 wird die Liiftungsdauer eingestellt:
— Drehen im Uhrzeigersinn erhéht bzw. deaktiviert die Liftungsdauer.
— Drehen gegen den Uhrzeigersinn reduziert die Liftungsdauer.

Zur genauen Einstellung ein Messgerat, Gleichspannungsmessbereich (V=) bis 5V, mit dem (+) Pol an
Messpunkt P2 und dem (-) Pol an Messpunkt GND anschlieen. Durch vorsichtiges Drehen am Potentiome-

ter 11 P2 den der gewiinschten Liftungsdauer entsprechenden Spannungswert nach folgender Tabelle ein-
stellen:

Liiftungsdauer | 5min | 6min | 7min | 8min | 10min | 12min | 14min | 15min | 16min | 17min | 18min | 20min
Einstellung P2 | 0,00V | 0,31V | 0,63V | 0,94V | 1,56V | 2,19V | 2,81V | 3,13V | 3,44V | 3,75V | 4,06V | 4,69V

(mit der zugrunde liegenden Formel U = (t — 5min) - 0,3125V/min koénnen auch Zwischenwerte berechnet werden)

¢ Deaktivieren: Drehen des Potentiometers 111 P2 bis zum rechten Anschlag deaktiviert die Liftungsdauer.

3.5.4 Stellungsanzeige /- im Liftungstaster

+ Die Anzeige /- leuchtet, sobald ein Fahrbefehl in Richtung Auf aktiviert wurde.
Wenn ein Fahrbefehl in Richtung Zu fiir die gleiche Dauer aktiv war, erlischt die Anzeige.

3.5.5 Externe Wind- und Regensteuerung (WRS)

¢ Wenn die Wind- und Regensteuerung anspricht, schlie3t die Steuerung automatisch und der Schlie3befehl
wird an die nachfolgende Steuerung weitergeleitet. Die Luftungsfunktionen sind deaktiviert, bis die WRS die-
se wieder freigibt. Ein Alarm hat Vorrang.
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3.5.6 Interne Wind- und Regensteuerung (Option WRM)

L

Wenn der Wind- bzw. Regensensor anspricht, schlie3t die Steuerung automatisch und der SchlieRbefehl
wird an die nachfolgende Steuerung weitergeleitet. Die gelbe LED Wind » bzw. Regen ** auf dem Modul
leuchtet. Die Luftungsfunktionen sind deaktiviert, bis das Wind- und Regenmodul diese wieder freigibt. Ein
Alarm hat Vorrang.

Die Ansprechschwellen der Sensoren kdnnen mit einem Schraubendreher an den Potentiometern Wind [

bzw. Regen ** auf dem Modul eingestellt werden:

— Drehen im Uhrzeigersinn erhéht die Empfindlichkeit.

— Drehen gegen den Uhrzeigersinn reduziert die Empfindlichkeit.

Werksseitig ist fur beide Sensoren die hdchste Empfindlichkeit eingestellt.

4 Bei zu geringer Empfindlichkeitseinstellung kann es zu Schaden durch Wind und Regen kommen, fiir die
wir keine Haftung Gbernehmen.

Bei angesprochenem Regensensor wird dieser beheizt. Dadurch trocknet die Sensorflache nach dem Regen
schneller ab und es kann wieder geliftet werden.

»Reduzierte Empfindlichkeit bei Windboen“ DIP-Schalter W:S1-1:

In Stellung ON ist die Empfindlichkeit bei Windbden reduziert. Diese Einstellung hat keinen Einfluss auf die
Empfindlichkeit gegenuber stetigem Wind.

4 Die Einstellung nur bei entsprechend stabilen bzw. unempfindlichen Konstruktionen vornehmen!
Werksseitige Einstellung: OFF (normale Empfindlichkeit).

»Regensensor permanent beheizt“ DIP-Schalter W:S1-2:

In Stellung ON wird der Regensensor kontinuierlich mit reduzierter Leistung beheizt. Dies verhindert z. B. ei-
ne morgendliche Betauung und dadurch verursachte Aktivierung des Sensors. Wird der Sensor durch Regen
aktiviert, arbeitet die Heizung bis zur Abtrocknung wieder mit voller Leistung.

Werksseitige Einstellung: OFF (Heizung nur bei angesprochenem Sensor aktiv).

3.6 Wiederanlauffunktion ,,Zu“

L

L

Spricht bei einem automatischen SchlieRbefehl (WRS, Auto-Zu, Netzausfall) eine Antriebs-Lastabschaltung
an (z. B. durch eine Windboée), kann durch kurzes Driicken des Liiftungstasters V die Wiederanlauffunktion
aktiviert werden (in Steuerungen mit Umschaltkontakt kurz A, dann wieder V aktivieren). Die Antriebe werden
kurz aufgefahren und nachfolgend der Schlielbefehl erneut aktiviert.

3.7 Netzausfall

Bei Netzausfall kdnnen die Akkumulatoren nicht geladen werden, liefern aber die fiir eine Uberbriickungszeit
von 72h ndtige Betriebsenergie. Die Alarmfunktionen werden durch den Netzausfall nicht beeinflusst.
Antriebe in Liftungsstellung werden zugefahren und das Driicken des Liiftungstasters A wird ignoriert. Der
Netzausfall muss unverziiglich beseitigt werden, um die Tiefentladeabschaltung zu vermeiden, die Akkus
wieder aufzuladen und die sichere Funktion der Anlage zu gewahrleisten.

Tiefentladeabschaltung: Unterschreitet die Akkuspannung 18,8V wird die gesamte Steuerung inklusive der
Anzeigen abgeschaltet, um Defekte an den Akkumulatoren mdglichst zu vermeiden. Es flief3t aber auch
nach der Abschaltung ein geringer Ruhestrom (zusatzlich zur nattrlichen Selbstentladung). Daher besteht
ohne Wiederaufladen bereits nach einigen Tagen die Gefahr der dauerhaften Schadigung der Akkus.

3.8 Potentialfreie Kontakte (Option PK)

¢

PK-Alarm: Der PK-Alarm wird bei Erkennen eines Alarms aktiviert. Nach dem Riicksetzen des Alarms
schaltet der Kontakt in seine Ruhestellung zurtick.

PK-Storung: Der PK ,Storung“ wird bei Erkennen einer Stérung (siehe 5) aktiviert. Nach dem Beseitigen der
Stdérungsursache schaltet der Kontakt in seine Ruhestellung zur(ck.

3.9 Ausginge zur Ansteuerung externer Warngeréte (Option WTM)

¢

Die Ausgange zur Ansteuerung externer Warngerate (z. B. Mehrtonsirene MS und Blitzleuchte BL) werden
bei Erkennen eines Alarms aktiviert. Der Ausgang MS kann vorzeitig durch Betatigen eines externen Reset-
Tasters oder durch Betétigen des gelben Tasters ,Reset 1 in der Steuerung oder in Hauptbedienstellen mit
Summer abgeschaltet werden.

Bei Zurlicksetzen des Alarms werden beide Ausgange automatisch wieder abgeschaltet.
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+ ,,Ausgang MS bei Stérung“ DIP-Schalter WT:S1-1:
In Stellung ON wird der Ausgang fir die Mehrtonsirene bei Erkennen einer Stdrung aktiviert. Bei Beseitigen
der Stérung wird der Ausgang automatisch wieder abgeschaltet.
Werksseitige Einstellung: OFF (Aktivieren bei Alarm).

¢ ,Ausgang BL bei Storung“ DIP-Schalter WT:S1-2:
In Stellung ON wird der Ausgang fiir die Blitzleuchte bei Erkennen einer Stérung aktiviert. Bei Beseitigen der
Stérung wird der Ausgang automatisch wieder abgeschaltet.
Werksseitige Einstellung: OFF (Aktivieren bei Alarm).

¢ ,Auto-Reset”“ DIP-Schalter WT:S1-3 und WT:S1-4: Auto-Reset | DIP3 | DIP 4
Der Ausgang fur die Mehrtonsirene wird nach Ablauf der eingestellten Zeit deaktiviert | OFF | OFF
automatisch ausgeschaltet, auch wenn der Alarm / die Stérung weiterhin nach 1min | OFF | ON
ansteht. Einstellmoéglichkeiten siehe nebenstehende Tabelle. nach 2min ON | OFF
Werksseitige Einstellung: Beide OFF (kein automatisches Abschalten). nach 3min ON | ON

¢+ ,,Reset BL“ DIP-Schalter WT:S1-5:
In Stellung ON wird der Ausgang fiir die Blitzleuchte bei Betatigen von ,Reset i{* ebenfalls abgeschaltet bzw.
entsprechend der Einstellung ,Auto-Reset” automatisch abgeschaltet.
Werksseitige Einstellung: OFF (Abschalten erst nach Riicksetzen des Alarms / Beseitigen der Stérung).

4. Wartung

¢ Im Zuge der Wartung sind - sofern keine anderen értlichen Vorschriften bestehen - wenigstens einmal jahr-
lich alle Funktionen und Anzeigen der Steuerung und ihrer Komponenten zu Uberprifen. Dies beinhaltet
auch die Uberpriifung der Klemmstellen, Anschlussleitungen, Anzeigen und Sicherungen, sowie ggf. eine
Reinigung der Komponenten. Festen Sitz der Montagekonsolen etc. Gberprifen. Antriebe und RWG (Fens-
ter, Lichtkuppel etc.) ggf. fetten.
Die einzelnen Funktionen der Steuerung sind in Abschnitt 3 beschrieben. Stérungen ebenfalls simulieren
und Erkennung kontrollieren (siehe 5).

+ Kurzzeitige AulRerbetriebnahme einer RWA-Gruppe siehe 2.3.

¢ Hinweise zu Akkumulatoren:

- Die Akkumulatoren einmal jahrlich auf Funktion prifen und spatestens alle vier Jahre erneuern (Einbau-
/ Herstellungsdatum beachten)!

-  Blitzverfahren® zur Prifung der Akkus: Vor dieser Prifung den stérungsfreien Betrieb der Anlage sicher-
stellen und ggf. Alarmweitermeldungen deaktivieren!

Alarm aktivieren und direkt anschlieRend auf einen gelben Taster ,Reset 1[* doppelklicken. Die gesamte
RWA-Gruppe wird jetzt von Netz- auf Akkubetrieb umgeschaltet (Antriebe fahren etwas langsamer). Die
Gruppe vollstandig auffahren. Es wird Uberprift, ob die Akkuspannung dabei unter 22,5V sinkt. Ist das der
Fall, wird eine Stérung angezeigt. Anhand der LEDs A\ in den Steuerungen bzw. den externen Zustands-
anzeigen kann die Steuerung bestimmt werden, in der die Akkumulatorspannung zu weit eingebrochen
ist. Die Storung bleibt bis zu einem erneuten Doppelklick auf den gelben Taster ,Reset ((“ gespeichert.

— Der Endverbraucher, d. h. der letzte Besitzer, muss gebrauchte Batterien / Akkus an einen Vertreiber oder
offentlich-rechtlichen Entsorgungstrager zuriickgeben. Diese Rickgabepflicht gilt unabhangig davon, ob
es sich um einen privaten oder gewerblichen Endverbraucher handelt.

— Soll die Steuerung auler Betrieb genommen / voribergehend stillgelegt werden, miissen die Akkumula-
toren ausgesteckt und die Netzspannung abgeschaltet werden! Siehe auch 2.2/ 2.3.

- Geladene, aber nicht angeschlossene Akkumulatoren sind ca. 6 Monate lagerfahig. Bei langerer Lagerung
mussen sie nachgeladen werden.

i Alle 60s wird ein kurzer Belastungstest der Akkus durchgefiihrt und bei jedem zehnten Liiftungszyklus
wird automatisch von Netz- auf Akkubetrieb umgeschaltet. Sinkt die Akkuspannung dabei unter 22,5V,
wird eine Stérung angezeigt, die bis zu einem Doppelklick auf den gelben Taster ,Reset 1(“ gespeichert
bleibt.

¢ Riicksetzen der Fahrzeit-Timer: Durch einen Doppelklick auf den gelben Taster ,Reset i werden die
Fahrzeit-Timer zuriickgesetzt.
Dies ist ausschlieRlich zur Verklrzung der fiir Installations- / Wartungsarbeiten erforderlichen Zeit vorgese-
hen, da nicht bis zum Ablauf der Timer gewartet werden muss, um weitere Funktionen zu tberprifen.

¥ Achtung bei eingestellter Liiftungsposition: Wird ein Doppelklick ausgefiihrt ,denkt* die Steuerung,
dass alle Antriebe eingefahren sind. Ist dies nicht der Fall, kann durch anschlieRendes Offnen die einge-
stellte LUftungsposition Uberfahren werden. Daher nach Abschluss der Inbetriebnahme- / Wartungsarbei-
ten alle Antriebe einfahren (ggf. Taster V erneut betétigen)!
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¥ Beim direkten Ansteuern von Antrieben, z. B. mit externen Akkumulatoren bei Installations- oder War-
tungsarbeiten, miissen die Antriebe von der Steuerung abgeklemmt sein! Andernfalls kann es zu Defek-
ten am Leistungsausgang der Steuerung kommen.

¢ Anlagen mit integriertem Wind- und Regenmodul: Es sind wenigstens 1x jahrlich folgende Prufungen /
Arbeiten durchzufihren:
- Reinigung des Regensensors mit einem feuchten Tuch, ggf. mit einem milden Reinigungsmittel.
Die Sensorflache nicht scheuern!
- Prifen des Windmessers auf Leichtgangigkeit
- Funktionsprifung der Sensoren
- Prifen, ob alle RWG bzw. Liftungsgerate ordnungsgemaf geschlossen werden

5. Fehlersuche, Storungsbeseitiqung

5.1 Allgemeine Hinweise

Liegt eine Stérung innerhalb der RWA-Gruppe vor, wird dies durch gelbe LEDs A\ in den Hauptbedienstellen
angezeigt. Die von einer Stérung tatsachlich betroffenen Steuerungen kénnen anhand der LEDs A\ in der je-
weiligen Steuerung bzw. deren externer Zustandsanzeige erkannt werden.

Detaillierte Fehleranzeige / -analyse mit Hilfe des Service-Displays SD 1 (siehe 5.2).

¢ Als Stérungen werden erkannt:
— Akku- oder Netzausfall
- Ausfall der Sicherungen F1 bis F5
- Drahtbruch, Kurzschluss oder undefinierter Zustand (z. B. oxidierte Klemmstelle) der Meldelinien und der
Kommunikationsleitung (Alarm, Stérung, Windrichtungsgeber)
— Drahtbruch oder Kurzschluss der Kommunikationsleitung (Reset-Alarm, Reset-Warnton)
— Drahtbruch oder Kurzschluss der Antriebszuleitung
— Erdschluss einer Signalleitung
- Ausfall oder Stérungsmeldung der vorgeschalteten Steuerung
- Ausfall des Taktsignals
— Externe Stérungsmeldung (z. B. von einer angeschlossenen Synchronsteuerung)
- Service-Modul SVM (optional) ist aktiv oder wurde entfernt

¢ Bei Storung ggf. Wartungsfirma benachrichtigen.
+ Ersatzmaterial: In der Steuerung befindet sich eine Tlte mit Ersatzsicherungen und -widerstanden.

+ Kalibrieren der Meldelinien: Nach Arbeiten an einer Meldelinie wird die Linie automatisch kalibriert. Wurde
der Fehler beseitigt, leuchtet nach max. 15s die LED 0K, sofern keine weitere Stoérung vorliegt.

¢ Uberpriifung der Meldelinien: Wird hier ein Fehler vermutet, sollten die Meldelinien nacheinander in der
Steuerung abgeklemmt werden. Anschlie3end eine Widerstandsmessung an den Leitungsenden der jeweili-
gen Meldelinie in der Steuerung vornehmen:

1. Messen der beiden Leitungen gegeneinander: ~10kQQ =  Meldelinie ist OK
~0Q =  Kurzschluss
>50kQQ =  Drahtbruch

2. Messen beider Leitungen gegen den PE-Anschluss: ~0Q =  Erdschluss

Zur weiteren Uberpriifung kann nach dem Abklemmen der Meldelinien der jeweilige Abschlusswiderstand
(aus der Ersatzmaterialtite oder dem letzen Melder) wieder in der Steuerung montiert werden (Ausliefe-
rungszustand). Anschlieend wird die Meldelinie automatisch kalibriert. Leuchtet nach max. 15s die LED
(zwischenzeitlich blinkt die LED A\), kann von einem Leitungs- bzw. Verdrahtungsfehler oder Defekt eines
Melders ausgegangen werden. Leuchtet die LED OK nicht, ist sicherzustellen, dass keine weitere Stérung
vorliegt.
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5.2 Anzeigen des Service-Displays SD 1

Mit Hilfe des optionalen Service-Displays SD 1 kdnnen
Betriebszustéande genau angezeigt werden. Dazu ein Dis-
play in den Steckplatz ,Service-Display* fir den Controller
MC1, uC2 oder uC3 einsetzen:

Steckplatz fur
Service-Display SD 1

—> [— — |
L o 4 (L J

In den folgenden Tabellen sind Ursachen verschiedener Betriebszustande der Steuerung dargestellt.

Die Anzeige ,, . “ im Service-Display signalisiert den Normalbetrieb.

Sollte im Service-Display die Anzeige , i. “ flackern, ist der entsprechende Controller defekt.

Display Anzeigen des Controllers pC1:

Anzeige Ursache bei Alarm Ursache bei Stérung
{ Linie =: Alarm Linie =: Drahtbruch
c Linie [[=1]: Alarm Linie &: Kurzschluss
3 Linie BMZ: Alarm Linie [~1]: Drahtbruch
- Alarm durch internen Thermosensor Linie [j-: Kurzschluss
S Alarm durch vorgeschaltete Steuerung Linie BvZ: Drahtbruch
) Schliefen durch Windrichtungsgeber bei Alarm Linie BMZ: Kurzschluss
X Linie =: Drahtbruch, Stérung = Alarm aktiv Alarmleitung von der vS: Drahtbruch
b Linie = Kurzschluss, Stérung = Alarm aktiv Alarmleitung von der vS: Kurzschluss
= Linie [[=1: Drahtbruch, Stérung = Alarm aktiv Storungsleitung von der vS: Drahtbruch
A Linie [ : Kurzschluss, Stérung = Alarm aktiv Stoérungsleitung von der vS: Kurzschluss
=) Linie BMZ: Drahtbruch, Stérung = Alarm aktiv Stérungsmeldung von der vS
= Linie BvZ: Kurzschluss, Stérung = Alarm aktiv Windrichtungsgeber: Drahtbruch
o Alarmleitung zur vS: Drahtbruch, Stérung = Alarm aktiv Windrichtungsgeber: Kurzschluss
£ Alarmleitung zur vS: Kurzschluss, Stérung = Alarm aktiv Ausfall der vorgeschalteten Steuerung
F Ausfall der vS, Stérung = Alarm aktiv Kommunikationsleitung Takt: DB / KS

Display Anzeigen des Controllers pC2:

Anzeige Ursache Abkiirzungen:
{ Antriebszuleitung M1: Drahtbruch / Kurzschluss DB = Drahtbruch
2 Antriebszuleitung M2: Drahtbruch / Kurzschluss EV = Energieversorgung
3 Sicherung F4 ausgel6st KS = Kurzschluss
b Sicherung F5 ausgeldst vS = vorgeschaltete Steuerung
S Kommunikationsleitung Reset-Warnton: DB / KS
) Kommunikationsleitung Reset-Alarm: DB / KS
X Externe Stérungsleitung: Drahtbruch
e Externe Stérungsleitung: Kurzschluss
3 Externe Stérungsmeldung
A Umschaltkontakt zur Liftung bei aktiviertem Totmannbetrieb
) Umschaltkontakt zur Liftung erkannt (keine Stérung)

Display Anzeigen des Controllers pC3:

Anzeige Ursache

Netzausfall oder Sicherung F1 / F2 ausgeldst

c Ausfall der Akkumulatoren oder Sicherung F3 ausgeldst

3 Erdschluss in einer Signalleitung

- Service-Modul SVM (optional) ist aktiv oder wurde entfernt
S Stérung EV seit 72h, Stérung EV = Alarm aktiv

=S Ladung mit Konstantstrom (keine Storung)

Ladung mit Konstantspannung (keine Stérung)
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6. Technische Daten

6.1 Ausfiihrungen

RWD 1-8a (8110 1000 0801), Ausgangsleistung: 192W (24V=/ 8A)
RWD 1-16a (8110 1000 1601), Ausgangsleistung: 384W (24V=/ 16A)
Maximale Anzahl Steuerungen pro RWA-Gruppe: 20 Stiick

6.2 Allgemeines

Abmessungen in mm (B x H x T): 600 x 300 x 155

Kabelzuflihrung durch Membranttillen (von links): 2x M25, 3x M20, 10x M16
Umweltklasse | (nach VdS 2581): -5 bis +75°C

Relative Luftfeuchtigkeit: 20 bis 80%, nicht kondensierend
Gehauseschutzart (nach DIN EN 60529): IP54

Nicht zur Verwendung im Freien geeignet. Vor direkter Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und Gibermafiger
Staubentwicklung schitzen! Vorzugsweise sollte die Installation in trockenen, beheizten Raumen erfolgen.

6.3 Netz- Ladeteil

Netzspannungsversorgung: 230V~ / 50Hz
Stromaufnahme (RWD 1-8a / RWD 1-16a): 1,1A/2,2A
Interne Versorgungsspannung: 24\V=| 72 Std. bei Netzausfall
Tiefentladeabschaltung: Akkuspannung < 18,8V
RWD 1-8a: Blei-Gel Akkumulatoren: 2x 12V | 7TAh, VdS-anerkannt
I /U - Ladung: max. 700mA (29,4V) / 27,4V
RWD 1-16a: Blei-Gel Akkumulatoren: 2x 12V / 12Ah, VdS-anerkannt
I /U - Ladung: max. 1,2A (29,4V) / 27,4V
6.4 Eingange
Automatische Brandmelder (1. Meldelinie):
Rauchmelder / Thermomelder (RM 2/ TM 2 oder RM 3/ TM 3): 20 Stuck
Meldetaster (nichtautomatische Brandmelder, 2. Meldelinie): insges. 10 Stuck,

davon max. 3 Stuck mit Summer
- Nebenbedienstelle (RT 2-*)
- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS)
- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS-A, mit Stellungsanzeige Auf 7.)
- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS-AA, mit Summer 1)

Brandmelderzentrale (BMZ Linie): SchlieRerkontakt mit

- Abschlusswiderstand: 10kQ +10% W

- Auslésewiderstand: 1kQ..1,5kQ +10% LW
Weitere:
Ldftungstaster (LT): unbegrenzt
Laftungstaster mit Stellungsanzeige Auf (LT-A): 10 Stick
Wind- und Regensteuerung (WRS): Offnerkontakt

(Die WRS muss je anzusteuernder RWA-Gruppe uber einen separaten Kontakt verfiigen)

6.5 Antriebsausgange

Nennspannung: 24V= (+6V / -4V)

Maximale Restwelligkeit / Spitzenspannung bei Netzbetrieb: 48% / 42V

Maximaler Kabelquerschnitt der Zuleitung: 2 x 10mm? (starr) je Ausgang
Zulassiger Spannungsabfall von Steuerung bis Antrieb: 1V bei Vollast

Seite 13



RWA - Steuerung RWD 1 a

Max. Gesamt-Ausgangsstrom: RWD 1-8a (1 Ausgang): 8A
RWD 1-16a (2 Ausgange): 16A (1. Ausgang max. 8A,
2. Ausgang max. 16A)

Je Ausgang dirfen max. 10 Antriebe mit einer Stromaufnahme < 4A und max. 2 Antriebe mit einer Stromauf-
nahme = 4A angeschlossen werden. Dabei darf der 0. g. Gesamt-Ausgangsstrom nicht Giberschritten werden.

Bei einfacher, nicht weit verzweigter Anordnung der Antriebe sind folgende Leitungslangen je Ausgang zuldssig:

— Stom | ooa | 40a | 60a | 80a | 100a | 1208 | 140a | 160A
2 x 1,5mm? 22m 11m m 5m 4m 4m 3m 3m
2 X 2,5mm? 36m 18m 12m 9m m 6m 5m 5m
2 x 4,0mm? 58m 29m 19m 15m 12m 10m 8m m
2 X 6,0mm? 87m 44m 29m 22m 17m 15m 12m 11m
2 x10,0mm? 145m 73m 48m 36m 29m 24m 21m 18m

6.6 Leitungsiiberwachung

Meldelinien, Kommunikationsleitung (Alarm, Stérung, WRG): Kurzschluss, Erdschluss,
Drahtbruch, undefinierter Zustand

Kommunikationsleitung (Reset-Alarm, Reset Warnton): Kurzschluss, Erdschluss,
Drahtbruch

Antriebe: Kurzschluss, Erdschluss,

Drahtbruch (Sammelleitung)

6.7 Sicherungen

RWD 1-8a: Netz primar (G-Sicherungseinsatz 5x20mm): F1: T 2A
Netz sekundar (Kfz-Flachsicherung 19mm): F2: 15A (blau)
Akkumulator (Kfz-Flachsicherung 19mm): F3: 15A (blau)
Antriebe (Kfz-Flachsicherung 19mm): F4: 15A (blau)
RWD 1-16a: Netz primar (G-Sicherungseinsatz 5x20mm): F1: T 3,15A
Netz sekundar (Kfz-Flachsicherung 19mm): F2: 25A (weil)
Akkumulator (Kfz-Flachsicherung 19mm): F3: 25A (weil)
Antriebe (Kfz-Flachsicherungen 19mm): F4: 15A (blau), F5: 25A (weil3)

6.8 Potentialfreie Kontakte (Option PK)

Kontaktbelastbarkeit PK-Alarm, PK-Stérung (Umschaltkontakte): 5A / 30V=/ 230V~
Sicherungen PK-Alarm, PK-Stérung (G-Sicherungseinsatze 5x20mm) P:F1, P:F2: F 5A

6.9 Ausgange zur Ansteuerung externer Warngeriate (Option WTM)

Mehrtonsirene MS: 24V= [ max. 100mA
Blitzleuchte BL.: 24V= [ max. 250mA

6.10 Interne Wind- und Regensteuerung (Option WRM)

Windmesser WM 1: 1 Stilick
Beheizter Regensensor RS 2: 1 Stlick
Einstellbereich der Ansprechschwelle fiir Wind 2: ca. 5-15m/s bzw. 20 - 60km/h

(entspr. etwa Windstarke 3 - 7)
Einstellbereich der Ansprechschwelle fiir Regen **: Nieselregen - starkerer Regen

6.11_Windrichtungsgeber (Option WRG)

SchlieRerkontakt mit - Abschlusswiderstand: 10kQ £10% YW
- Auslosewiderstand: 1kQ..1,5kQ +10% =W

6.12 EMV-Konformititsaussage

Die Steuerung erflllt die Anforderungen an Stéraussendung entsprechend DIN EN 61000-6-3 und DIN EN
55022, an Storsicherheit entsprechend DIN EN 61000-6-2 und DIN EN 50130-4.
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RWA - Steuerung RWD 1a

Systemplan (bitte ortliche Gegebenheiten / Komponenten beriicksichtigen!)

Detaillierte Anschlussbeispiele auf den Folgeseiten.

ﬁ Die zum Anschluss an die erste Steuerung dargestellten
Komponenten lassen sich innerhalb einer RWA- bzw.

* Maximal zulassige Leitungslangen siehe
Abschnitt "Technische Daten".
Klemmbar max. 10mm?2.

*%* Kommunikationsleitung zum Zusammenfassen

Liftungsgruppe praktisch beliebig an die Steuerungen Seite 5 E von Steuerungen in einer RWA-Gruppe. Lange
anschlieRen (Beispiel siehe Seite 2). BMZ bis zur letzten Steuerung max. 1.000m.
2x0,8 Seiten 3 + 4
. RM3/TM 3
Seite 5 15x0.8
RWA-Steuerung XU, RWA-Steuerung
2x0,8 2x0,8 2 2 %k
* * RWD 1 RWD 1 Seite 11
Nr. 2 Nr. X
3x1,5 (230V~) / 3x0,8 (30V-) V + 1 15x0,8
__ <1 PK- = e
Option PK 31,5 (230V) / 30,6 (30V-) Alarm é}f Seite 12 Wind- und Regensteuerung (WRS)
i x1, ~) 1 3x0, - eite
Seite 10 PK - RWA-Steuerung 3x1,5 3x1,5
- <{Stérung UNPE | ¥ | LN/PE |WRS| 4x0,8 P,Lb
< Netz )
. 4x0,8 (max. 100m = f
Option _VVTM I:lﬂ BL (6x0,8 Snit externem R?aset-Taster) 2x0,8 fur WRS |_|_|_|_|
Seite 10 VS~ 7 < RWD 1 Seite9 ~ RS/WM
<« oder
Externe Warngerate > Nr. 1
S 1t S 4x0,8 flir Option WRM V/KQ
Seite 5 4x0,8 3x0,8 10x0,8 Option WRM
*kkk *kk
Option WRG [T 2x0,8 . = RS /WM
.
(separate —a N
Dokumentation)
WRG EZA
RAUCHABZUG RAUCHABZUG RAUCHABZUG| *** Aderanzahl abhangig
3x0,8 6x0,8 3x0,8 von Ausfiihrung und
Seite 8 @ @ Fekedkk @ @ o oxe Fkk o oxe ke - Anschlussreihenfolge
eite © @ € @ L der Meldetaster.
LT LT .
Hddk 4x0.8 fiir LT-A 1 Siehe auch
RT 2-*-BS-AA-A RT 2-*-BS RT 2-* Seiten 6 +7

Allgemein: Leitungslange max. 400m, soweit nicht anders angegeben.

R:ARWD1\a\Doku\RWD1a.ddb - RWD1aA31.sch
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RWA - Steuerung RWD 1a

Beispiel eines Systems mit 2 RWA- und 3 Luftungsgruppen

WRS

“a

*kkk

—
===l

- 7

=

4

J =

* Zusatzausstattung erforderlich (Option PK/ WTM).
*%

*k%

*kkk

Fir 2. Liftungsgruppe Hinweise auf Seite 11 beachten.

Die Kommunikationsleitung zwischen RWD Nr. 2 und Nr. 3 entfallt, um eine neue RWA-Gruppe zu beginnen.
In diesem Beispiel muss die Kommunikationsleitung in RWD Nr. 1 und Nr. 3 aktiviert werden (siehe auch Seite 11).

BMZ und WRS missen je anzusteuernder RWA-Gruppe Uber einen separaten Kontakt verfiigen.

I
wxk s
RWD 1 RWD 1 I RWD 1 RWD 1 RWD 1
NF. 1 Nr. 2 1 Nr. 3 ! Nr. 4 Nr. 5
g o . ] i
I |
* s F ! s : * H s
Netz Netz I Netz | Netz Netz
EZA = = H = : EZA = =
I |
I |
I 1
I |
* RAUCHABZUG : : : * RAUCHABZUG RAUCHABZUG
72 |lse-|| an : an = o] TN |[: e
MS w ® ' Meldung z. B. an t ‘ MS ° @ ® ' Meldung z. B. an «e,.
®4 & BMZ oder GLT 1 | ®4 o BMZ oder GLT e
I 1
I |
I
up ~ 1 up
RAUCHABZUG : : : RAUCHABZUG
“e ii 1 °
|
I |
1 1
|
1. RWA-Gruppe 2. RWA-Gruppe
1. Luftungsgruppe 1. Luftungsgruppe * 2. Luftungsgruppe

R:ARWD1\a\Doku\RWD1a.ddb - RWD1aA22.sch
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RWA - Steuerung RWD 1a

24V- Antriebe
(Klemmleiste X2 nur in RWD 1-16a vorhanden)

1. Beispiel

. Endwiderstdnde Rend bei Anschluss der Antriebe aus

~ der Steuerung entfernen und wie gezeichnet anschlieRen.

2. Beispiel (Anschluss (iber 2 Strange / Aufteilung der Endwidersténde)

X1/ X2
[ |
| EE Auf +, Zu -
Rend 1 oL Auf-zu+
(2x10k) F LN
Auf +, Zu -
Auf -, Zu +

. Endwiderstdnde Rend bei Anschluss der Antriebe aus

~ der Steuerung entfernen und wie gezeichnet anschlieRen.

* Bei falscher Fahrtrichtung Antriebszuleitung umpolen.

Rend

— 1

Rend

1

Widerstandsfarbcode:
10k = braun/schwarz/schwarz/rot

1. Antrieb

2. Antrieb

1. Antrieb

2. Antrieb

Beim direkten Ansteuern von Antrieben,
z. B. mit externen Akkumulatoren bei
Installations- oder Wartungsarbeiten,
mussen die Antriebe von der Steuerung

abgeklemmt sein!

R:ARWD1\a\Doku\RWD1a.ddb - RWD1aA23.sch
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RWA - Steuerung RWD 1a

24V- Antriebe mit Synchronsteuerung SYN2/3/4

(Klemmleiste X2 nur in RWD 1-16a vorhanden)

X1/ X2 SYN213/4
7*7777‘ |
| T " Auf +, Zu - ! 1— !
|
Rend o Auf-, Zu+ el
(2x10K) i Sl B 2]
[ | |
[
h .
s - bl
S
|
Endwiderstande Rend bei Anschluss 1 ? ! br
der Synchronsteuerung entfernen. e bl
| 6 |
L=
| |
s br
[ —
s | bl
=
| |
[
b
AKlS "
- 10} bl
X6 =
|
E | [7] Ext. Stérung NO 1 1] i
! | . T
Rab ' 511 Ext. Stérung C eyl
(10k) 2 : 12
Abschlusswiderstand Rab bei Anschluss
der Synchronsteuerung entfernen.
Bei falscher Fahrtrichtung der Antriebe bitte die Hinweise Widerstandsfarbcode:

in der Betriebsanleitung der Synchronsteuerung beachten!

10k = braun/schwarz/schwarz/rot

1. Antrieb

2. Antrieb

3. Antrieb
(nur SYN 3/ 4)

4. Antrieb
(nur SYN 4)

NN

Beim direkten Ansteuern von Antrieben,
z. B. mit externen Akkumulatoren bei
Installations- oder Wartungsarbeiten,
mussen die Antriebe von der Steuerung
abgeklemmt sein!

R:ARWD1\a\Doku\RWD1a.ddb - RWD1aA24.sch
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RWA - Steuerung RWD 1a
Automatische Brandmelder, Brandmelderzentrale (BMZ), Externe Zustandsanzeige (EZA)

Automatische Brandmelder RM 2/ TM 2 (Klemmen L1 in, L1 outund L2) oder RM 3/TM 3 (Klemmen 2, 3 und 5)

|

Abschlusswiderstand Rab bei Anschluss der
>, Melder aus der Steuerung entfernen und im

letzten Melder anschlief3en.

|
1. Meldelinie 3 Rm+ 1 L2
| ! 5
Rab (10k @;‘4 L RM - |
|
ab (10l TITLEIT N I [Tn ] [Thout

Brandmelderzentrale (BMZ)

Abschlusswiderstand Rab bei Anschluss der
™ BMZ aus der Steuerung entfernen und wie

gezeichnet anschliel3en.

|
3. Meldelinie | 19] - RM+ _
20l - RM- $ BMZ
Rab (10k) I : SchlieRer-
e kontakt Rab (10k) _~
S
Den bei Auslieferung in die Tur der Steuerung > Rausl (1k5)
geklebten Auslésewiderstand Rausl (1k5 / 0,5W)
wie gezeichnet anschlielRen.
Externe Zustandsanzeige (EZA)
X3
r T "7 7777777777 |
| ' LED+ !
| 23+ — 1 s o !
' [24]- LED OK 3l |
' [25]_LED Alarm 51 |
! ;
26 | LED Stdrung i 2 Lo A
‘ | ‘ ! .
o LE,Z,AI o J Widerstandsfarbcode: R:\RWD1\a\Doku\RWD1a.ddb - RWD1aA25.sch
10k = braun/schwarz/schwarz/rot .
15 = braun/griin/schwarz/braun Rev. 2/08 Mo 15. Jul. 2008 | Seite 5 von 12




RWA - Steuerung RWD 1a

Meldetaster (nichtautomatische Brandmelder)

1. Beispiel: Hauptbedienstelle zuletzt

(Nebenbedienstelle zuletzt siehe Seite 7)

. Abschlusswiderstand Rab bei Anschluss der Melder aus der
| ~~  Steuerung entfernen und im letzten Melder anschlief3en.
X3
] ‘F_ ! [ 0 [ 0 o 0 [ o
2 Heide 5 R 1] 2] 1] [2] 1] 2] 1] [2
inie : I RT- [ — —1 [ — —1 [ — —1 [ — —1
6 3] |4 3] |4 3] |4 3] |4}
= I I Il I Il I I
Rab (10)| [ 7]+ 4 5] Lo 5] Lo 5] [eh 5] [ reb (109
[ [— ) | I | | I | [— o
8] Reset Alarm 7 8 |- : A : : A : 7 8|
= I Eal Eal I
[o] - HEROK 9| [0 — (B — (B — 9 10‘j
— & [ — | — | | — | [ —
' [10] - LED Storung SN —fcl— —[cl— SIS
B o o G . — = Klemmen 2, 10 und
' [a] - RT-SA* [1a] [1a] - Kemren s o] - [p] | | | 12in der letzten
' F1 | RT-LED Auf P | un Inder — ! ! — ! ! I Hauptbedienstelle
12 15 |16]~ letzten Haupt- E 1 1 E 1 1 . wie dargestellt
Ea '~ 1 bedienstelle mit F | ! ; IF | ; ! ! bricken.
! : | ,  Stellungs- | L | | L | | |
I [2a]__Warnton ' 2ol [5n] | anzeige Auf wie | =] ! | P ! | ! A
| 13 ! Reset Warnt ; 191 120] | dargestellt ; G| | ; G| | ; |
- [14]-—TeseRamen 21| |22 | briicken. - |H | - |H | | |
L R 1 L L l 1
) OKlo ) ) ) OKlo
4 @ /.0 ) ) )
Ao Ao

Hauptbedienstelle
RT 2-*-BS-AA-A
(mit Anzeige Auf
und Summer)

Nebenbedienstelle
RT 2-*

T T

Die Klemmen A - H der Nebenbedienstellen dienen nur dem Durch-
schleifen der Signale fir nachfolgende Hauptbedienstellen.

Nebenbedienstelle
RT 2-*

Hauptbedienstelle
RT 2-*-BS

R:ARWD1\a\Doku\RWD1a.ddb - RWD1aA26.sch
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RWA - Steuerung RWD 1a

Meldetaster (nichtautomatische Brandmelder)

2. Beispiel: Nebenbedienstelle zuletzt (Hauptbedienstelle zuletzt siehe Seite 6)

. Abschlusswiderstand Rab bei Anschluss der Melder aus der

~  Steuerung entfernen und im letzten Melder anschlief3en.

Rab (10K)

Nebenbedienstelle
RT 2-*

T

I

Hauptbedienstelle
RT 2-*-BS-AA-A
(mit Anzeige Auf
und Summer)

) R o o o
2. Melde 5. RT+ nw o1 1 2 — 1 2 <
linie ' RT- N S I Ml I ) S I Ml I ) S I Ml I
6 [ 13 4 13 4 13 4
gl 3] 4] 3] 4] 3] [4]
Rab (10k) | [7]-—=> 4 5] Lo 5] Lo 5] [e}
[ | — | | — — | — —
'[s :ResetAIarm : A : L7 8 |- L7 8|
L8] A 7] 18] 7] 18]
[o - HEROK — Bl 9| [0 9| [0}
— 2 | — | I — [ — !
' [10] - LED Storung — c}— 11| 12 CEINEE
T ! — | T T
— — — — — —
| [11] - RT-SA* —b}— 13] 1} 13] 1}
| ] | | . —
|12} RT-LED Auf T 15| [16]- 15| [16]-
12 E] 15] 18] 15] 18]
— N : : : |
. = . N
| [13] - Warnton B e E— T19]  [20]- [19]  [20] !
ikl Kl 19 [20] 19 [20]
' [14} - ResetWarnton —Hl— 1] 221 21| [22]
I 1 — 1 L L
o o OKo o OKlo
) ® /.o ® /.o

I

Hauptbedienstelle
RT 2-*-BS-AA-A
(mit Anzeige Auf
und Summer)

Die Klemmen A - H der Nebenbedienstellen dienen nur dem Durch-
schleifen der Signale fiir nachfolgende Hauptbedienstellen.

Widerstandsfarbcode:
10k = braun/schwarz/schwarz/rot

[z[o] [»][m][o] [o]=]>]

RAUCHABZUG

4 @

Nebenbedienstelle
RT 2-*

% Klemmen 2, 10 und 12 in der letzten
Hauptbedienstelle wie dargestellt briicken.

Klemmen 14 und 16 in der letzten
Hauptbedienstelle mit Stellungsanzeige

Auf wie dargestellt briicken.

R:ARWD1\a\Doku\RWD1a.ddb - RWD1aA27.sch
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RWA - Steuerung RWD 1a
Steuerung der Luftungsfunktionen

mit Liftungstaster

X3
i e 7] 7] M 7] v
el P Q = P P
7} A A A A— A A

' [7g|_LT-LED Auf — = = (2]

LT-A LT
oder
mit Umschaltkontakt (z. B. von der Gebaudeleittechnik)
X3
””” |
|
' [15 : LT-Zu
i 16| LT-C
17 ! LT-Auf
I
14[11[12
A V

i

% Klemmen + und P im letzten Liiftungs-

taster mit Stellungsanzeige Auf wie

dargestellt briicken.

R:ARWD1\a\Doku\RWD1a.ddb - RWD1aA28.sch
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RWA - Steuerung RWD 1a

Wind- und Regensteuerung (WRS 2 / Option WRM)

Externe Wind- und Regensteuerung (WRS 2)

Windmesser WM 1

X3 Klemmen WRS 2 Regensensor RS 2
L | r-- -~~~ - - - - - -0 r--r———~>~>~>">"~>""~>"~>">"=>"=7"=7777
_[>7] | WRS-C Te * p . WM 7] | br
| | T . L ]
221! WRS-NC 5 5 : Heizung RS NP rt i
T 7 3| RS 31 b ||||| !
! Interner : GND Now sw :
. . .. | Relaiskontakt 4 ; ‘ i !
Die wre:rksz'_:—zltlge Efrzschlusbst?rxcke : | : Sensorfiache |
zwischen diesen Klemmen bei An- | ! | !
schluss einer externen Wind- und ! WRS 2 | ! bl
Regensteuerung entfernen. """ 77T ooTTTooooot o TTTToTTTm oo oo
oder
Interne Wind- und Regensteuerung (Option WRM)
Option WRM
w: _Regensensor RS2 _
i | T |
WM {7 br
| i —— |
| 2 ! Heizung RS P rt |
| I RS P bl |
L3 GND 13 " | Windmesser WM 1
|
aEig 14— |
____ | o Sensorflache :
| bl
|

% Je nach Anlage kénnen folgende Kon-
takte der WRS 2 verwendet werden:

x| c |

5 6 Ausgangskontakt 1
8 9 Ausgangskontakt 2
11 |12 Ausgangskontakt 3
14 | 15 Ausgangskontakt 4

R:ARWD1\a\Doku\RWD1a.ddb - RWD1aA29.sch
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RWA - Steuerung RWD 1a
Potentialfreie Kontakte (Option PK)

Option PK
P:___
[ 1 : T :
‘ ‘
\ P:F1 ! ) S
} ‘—o]\% = — 2 H
=l
fms 3
,,,,,,,,,,,,,,,, 1 S I
Internes PK-Relais. 1 |
Schaltet bei Alarm. | !
! |
! |
[T T T T T T ! : T |
| T T
I P:F2 I [y —
! ‘—o]\% = 5 :
s e |-
,,,,,,,,,,,,,,,, 1 | S |

Internes PK-Relais.

A Zustand gezeichnet im stérungsfreien Betrieb der Steuerung (Relais angezogen).
Bei Storung (auch Steuerung aulder Betrieb) schaltet das Relais (Relais fallt ab).

Mehrtonsirene, Blitzleuchte (Option WTM)

Option WTM

MS+

MS-

PK-A-NC
PK-A-C
PK-A-NO

PK-S-NC
PK-S-C
PK-S-NO

} PK - Alarm

A Vorsicht Fremdspannung!

} PK - Stérung

Mehrtonsirene MS

Blitzleuchte BL

Externer Reset-Taster zum Zurticksetzen der Option WTM

(Zuriicksetzen auch durch Taster in der Steuerung oder

Hauptbedienstellen RT 2-*-BS-AA mdglich)

R:ARWD1\a\Doku\RWD1a.ddb - RWD1aA2A.sch
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RWA - Steuerung RWD 1a
Kommunikationsleitung (Konfigurationsbeispiel einer RWA-Gruppe)

1. Luftungsgruppe

2. Liftungsgruppe

/ N\ / N\
RWDNr.1 . RWDNr.2 . RWDNr.3 . RWDNr.4 . RWDNr.X
' X4 X5 | ' X4 X5 | ' X4 X5 | ' X4 X5 | ' X4 X5 |
| —_— —— WRS | —_— — | —_— — | —_— — | —_— —
P 114 - =1 1 =1 1 =1 1 - =1 1],
[ 2] [ | Luftung-Zu | 1757 2 [ 2] (2] 2] 2 - 2] (2]
. | | Liftung-Auf LA 1 Py 1 *%* . wal NPy 1
B I I ] et s 1 B T aEIRERElR NEINENEL S s EI N ET
4 4 | LED-AUf {4 41 {4 41 {4 4 s 4|
B — _  — —  — — — — B —
15 5H LED-Takt =5 5MH =5 5 =5 5 - =5 5[
[ 6 | ResetAlarm | g 6 6 6| {6 6| 1% 6
— e L _ — — ! — — ! — — ! — — !
i 7 7 Reset-Warnt. : 7 7| : 7 7] : 7 71 B : 7 7|
| o1 < Alarm e el Hry e | L | o | N Ny o L
Y e L1 L K 18]rab 8] 18rap [B] 18rab [B]
9 @i 9 t T 9 @i 9 t T 9 %i 9 t T 9 @i 9 t - T 9 @i 9
I — * — ! GND 1 — * — ! I — * — ! I — * — ! I — * — !
1110 10 =10 101 410 10 =10 10 - =10 10| ,
| P PR <—St0rung | P PR | P PR | P | ! _ | P PR
f[TEHRa P girung s | FdRab M Ran [ Mrap 1 MRan [
‘ 12% 12} 9 ‘ 12% 12} ‘ 12% 12 ‘ 12% 12} - ‘ 12% 12+
1 A* T PSR Pl R Lo ME L F
|:E:B 13] [E:B 13] [E:B 13] [E:B 13] [E:K’: 13]
X — — X — — X — — X — — — —
Shli{14 14) ol {14 14) S {14 14] Sl {14 14] {14 14) |
' [15 15| | ' [15 15| | ' [15 15| | ' [15 15| | ' [15 15| |
Lo ol Lo ol Lo ol Lo ool Lo ol
| | | | |
S3 DIP-Switch S3 DIP-Switch S3 DIP-Switch S3 DIP-Switch S3 DIP-Switch
ON ON ON ON ON
uln]ululufululal NEEEEEEE WEEEEEER ula[" "1 WEEEEREE
123456738 1234561738 1234561738 1234561738 1234561738
A Kommunikationsleitung (alle OFF) (alle OFF) A Liftungssignale in der (alle OFF)
in der ersten Steuerung ersten Steuerung einer
aktivieren (alle ON). neuen Luftungsgruppe
wieder aktivieren (1+2
ON).
* Kurzschlussbriicken: Klemmen X4:8-9 und X4:11-12 in der ersten, Klemmen X5:8-9 und
X5:11-12 in der letzten Steuerung wie dargestellt briicken.
Abschlusswiderstande: Bei Anschluss der Kommunikationsleitung die Abschlusswiderstande .
Widerstandsfarbcode:

Rab (10k) von den Klemmen X4:9-10 und X4:12-13 entfernen.

A Besteht die RWA-Gruppe nur aus einer einzigen Steuerung, verbleiben die Abschluss-
widerstande an Klemmleiste X4 und es werden keine Kurzschlussbriicken angeschlossen!

*% Erstellen einer neuen Liftungsgruppe durch Unterbrechen der Leitungen "Liftung-Zu" und "Liftung-Auf".
Die Leitungen missen in der ersten Steuerung der neuen Liftungsgruppe wieder aktiviert werden (siehe Beispiel RWD Nr. 4).

10k = braun/schwarz/schwarz/rot

*
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RWA - Steuerung RWD 1a

Netzspannung und Akkumulatoren

Netzspannung: X0

Akkumulatoren:

L
N } 230V~ / 50Hz
PE

Hauptplatine RWD 1

Trafo

(-) o Akku o (+)

s —
|

| 12V Akku 12V Akku

|

|

|

l

|

Lt SW bl
L LY
S O R

Achtung: Bei der In- bzw. AuBerbetriebnahme die Betriebsanleitung der
RWA-Steuerung beachten und bei langerer Abschaltung der
Netzversorgung unbedingt die Akkumulatoren ausstecken!

Akkumulatoren wie dargestellt in
das Gehduse einsetzen, mit dem
Befestigungswinkel sichern und
anschlieRen.
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RWD 1-8a / 1-16A:

Sicherungen
F1: T 2A
F2: 15A
F3: 15A
F4: 15A
FS: -

T 315A Netz primdr

25A Netz sekundar
25A Akkumulator
15A Antriebe

25A Antriebe

DIP—Schalter zur Funktionseinstellung

S1: 1: Auto—Zu
2: Stérung = Alarm

S2: 1: Fahrzeit 3min
2: Totmann—Luftung
3: WRS

3: Stérung Energie = Alarm
4: Thermo—Alarm

4: Weitergabe Liftungsbefehle
5: Ausfilhrung Luftungsbefehle

S3: 1-8: Aktivieren der Kommunikationsleitung

in der

ersten Steuerung

142: Aktivieren der Leitungen "'Liiftung'
in der ersten Steuerung einer neuen
Luftungsgruppe

RWA—Steuerung RWD 1a

Ubersichtsplan
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RWD 1 mit Optionen PK, WRM und SW RWD 1 mit Optionen WTM, WRM und SVM
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Option PK Option WM
P:F1: F 5A, PK—Alarm DIP—Schalter WT:S1: Programmieren der Auto—Reset—Funktion:
P:F2: F 5A, PK—Stérung 12 ,i\\usgcng I\SE lt))e.i SSE)mng Auto—Reset| DP 3 | DP 4
: Ausgang ei Storung — -
Option WRM 3+4: Auto—Reset, siehe Tabele ::2:('::; gi %F': RWA-—Steuerung RWD 1a — Optionen
DIP—Schalter W:S1: 2 Re T:,a(t bBL it nach 2min| ON OFF Ubersichtsplan
1: Reduzierte Windempfindlichkeit - et benu nach 3minl  ON ON
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